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Dobor sprzetu uniemozliwiajacego
rozpoczecie spadania z wysokosci

ak wskazuja dane statystyczne z

kilku ostatnich lat praca na wyso-

kosci pozostaje ciagle zrodiem wie-
luniebezpiecznych wypadkow, ktore kon-
€z si¢ powaznymi urazami, a nawet
$miercia pracownikow.

W chwili obecnej w Polsce dla potrzeb
ochrony przed upadkiem z wysokosci naj-
czesciej sa stosowane systemy przezna-
czone do powstrzymywania spadania.
Przyktadami sprzgtu wchodzacego w
sktad takich systemow sa: amortyzatory
wiodkiennicze, urzadzenia samohamowne,
urzadzenia samozaciskowe z gigtkimi i
sztywnymi prowadnicami oraz szelki bez-
pieczenstwa. Mimo nie kwestionowanych
zalet takiego sprzetu, posiada on rowniez
istotne wady. Do najwazniejszych z nich
nalezy dopuszczenie do rozpoczgcia spa-
dania, z czego wynika nastgpnie koniecz-
no$¢ powstrzymania spadania cztowieka.

Powstrzymanie spadania, mimo stoso-
wania nowoczesnych rozwiazan podze-
spotow taczaco-amortyzujacych, takich
jak np. amortyzatory widkiennicze, po-
chtaniajacych energi¢ kinetyczna spada-
jacego cztowieka, moze wigzac sig z na-
razeniem pracownika na dziatanie niebez-
piecznych przeciazen. Przeciazenia te w
postaci sit, przyspieszen, naciskow itp. sa
szczegolnie grozne dla organizmu czto-
wieka, gdy spadanie odbywa si¢ w pozy-
¢ji innej niz ,,pionowa nogami do dotu”.
Dodatkowo, w sytuacji gdy rozpoczecie
spadania pracownika rozpoczyna sig W
miejscu oddalonym w poziomie od punk-
tukotwiczenia, wystepuje zagrozenie ude-
rzenia o elementy konstrukcyjne stanowi-
ska pracy na skutek ruchu wahadtowego.
Efekt tego uderzenia jest tym grozniejszy
im dhuzszy podzespot taczaco-amortyzu-
jacy stosuje uzytkownik sprzgtu oraz im
bardziej oddalit si¢ od punktu kotwicze-
nia.

W praktyce prowadzenia prac na wy-
sokosci wystepuje wiele stanowisk, gdzie

udaje si¢ wyeliminowac przedstawione
zagrozenia stosujac sprzet uniemozliwia-
jacy rozpoczegcie spadania. Przyktadami
takich stanowisk sa: poziome lub nachy-
lone pod niewielkim katem powierzchnie
dachowe, platformy wiez telekomunika-
cyjnych, stropy wznoszonych budynkéw
itp. Zasadniczym celem stosowania tego
rodzaju sprzgtu jest uniemozliwienie wy-
stapienia spadania przez utrzymanie jego
uzytkownika w bezpiecznej odlegtosci od
granicy strefy zagrozenia. Jest to wigc
system ochronny zasadniczo ro6zny od
powszechnie stosowanych systemow po-
wstrzymywania spadania, eliminujacy ich
podstawowe wady.

Konstrukcja systemow
uniemozliwiajacych
rozpoczecie spadania

System uniemozliwiajacy rozpoczecie
spadania, aby mogt spetnia¢ swoja pod-
stawowga funkcjg czyli ogranicza¢ poru-
szanie uzytkownika i utrzymac go z dale-
ka od niebezpiecznego obszaru, powinien
skladac si¢ z:

— punktu lub punktow kotwiczenia na
konstrukcji nosnej stanowiska pracy,

— podzespotu taczacego (ewentualnie
podzespo%u laczaco-amortyzujacego),

—uprzgzy bezpieczenstwa.

System uniemozliwiajacy rozpoczecie
spadania powinien spetnia¢ swoja funk-
cj¢ nie tylko w razie normalnego poru-
szania si¢ uzytkownika, ale rowniez pod-
czas jego przewracania np. na skutek po-
tknigcia, poslizgnigeia itp. Istniejace wow-
czas obciazenia sa stosunkowo niewielkie
ispowodowane masa oraz bezwtadnoscia
przewracajacego si¢ uzytkownika. Wydtu-
zenia skfadnikow systemu spowodowane
istniejacymi obcigzeniami nie moga wow-
czas doprowadzi¢ do przekroczenia gra-
nicy bezpiecznej strefy i rozpoczecia swo-
bodnego spadania z wysokosci.

Praca wykonana w ramach Programu
Wieloletniego (b. SPR-1) pn. ,, Bezpieczen-
stwo i ochrona zdrowia cziowieka w sro-
dowisku pracy” dofinansowanego przez

Komitet Badan Naukowych

O odpowiednim doborze sktadnikow
sprzgtu uniemozliwiajacego rozpoczecie
spadania decyduje wiele czynnikow zwia-
zanych ze stanowiskiem pracy, a wsrod
nich:

o ksztalt powierzchni stanowiska pracy,

e obszar koniecznego przemieszcza-
nia si¢ pracownikow,

e obecnos$é punktow kotwiczenia na
konstrukcji nosnej stanowiska pracy,

¢ minimalna dopuszczalna odleglos¢
zblizenia si¢ do krawedzi stanowiska,

e wystgpowanie specyficznych czyn-
nikow (np. odpryskow stopionego meta-
lu, agresywnych substancji chemicznych)
oddziatujacych w niekorzystny sposob na
sprzet,

o w niektorych sytuacjach koniecznosé
powstrzymywania spadania (np. podczas
dojscia do stanowiska pracy), co jest row-
noznaczne ze spetnianiem tzw. funkcji
dodatkowej.

Przyktad stanowiska pracy na ktorym
zastosowano system uniemozliwiajacy
rozpoczecie spadania przedstawiono na
rys. 1. Punktem kotwiczenia jest w tym
przypadku zaczep belki 3, opartej o otwor
drzwiowy budynku. Role¢ podzespotu
Taczacego pelni urzadzenie samozacisko-
we z gictka prowadnica 4. Mechanizm
urzadzenia potaczony jest z punktem ko-
twiczenia a gigtka prowadnica z szelka-
mi bezpieczenstwa 5, w ktore ubrany jest
uzytkownik. Zastosowany mechanizm sa-
mozaciskowy umozliwia reczne zabloko-
wanie przesuwania si¢ prowadnicy. Ist-
niejace zestawienie wszystkich elemen-
tow umozliwia pracg wewnatrz pomiesz-
czenia, ale nie pozwala na zblizenie si¢
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Rys. 1. Przyktfad stosowania systemu uniemozli-
wiajacego rozpoczgcia spadania na stanowisku pra-
cy: A — widok stanowiska pracy, B — schemat sta-
nowiska pracy: / — stanowisko pracy, 2 — obszar
dopuszczalnego przemieszczania si¢ pracownika,
3 — punkt kotwiczenia, 4 — urzadzenie samozaci-
skowe z gigtka prowadnica, 5 — uzytkownik z szel-
kami bezpieczenstwa
do krawedzi otworu okiennego czyli eli-
minuje ryzyko swobodnego spadania.
Przyktadowe schematy wyjasniajace
zastosowanie systemow uniemozliwiaja-
cych rozpoczecie spadania pokazano na
rys. 2. Schematy X, Yi Z pokazujq stano-
wiska widziane z gory. Schemat X przed-
stawia plaskie stanowisko pracy / o kwa-
dratowym ksztaltcie wyposazone w punkt
kotwiczenia 3. Zastosowany podzespot
taczacy 4 umozliwia ruch uzytkownika
Wyposazonego w uprzaz bezpieczenstwa
5 wokot punktu 3 tak, ze obszar mozli-
wego poruszania si¢ 2 ma ksztalt kota i

uniemozliwia zblizenie si¢ do krawedzi
stanowiska pracy.

Analogiczna sytuacja ma miejsce w
przypadku schematu Y. Jedyna istotna roz-
nica jest zastosowanie poziomej liny lub
szyny kotwiczacej 6, umozliwiajacej ruch
uzytkownika wzdhiz stanowiska pracy.

Rozwinigcie tej sytuacji pokazano na
schemacie Z, gdzie wystepuje dodatko-
wo wewnetrzna krawedz stanowiska
stwarzajaca zagrozenie spadania z wyso-
kosci. System uniemozliwiajacy rozpo-
czecie spadania opiera si¢ na poziomej
linie Iub szynie kotwiczacej 6 tworzacej
czworokat. Obszar mozliwego porusza-
nia si¢ uzytkownika wyposazonego w taki
system pokrywa znaczna czgS¢ stanowi-
ska pracy na wysokosci /.

Narys. 3 przedstawiono widok i sche-
mat stanowiska, na ktorym uzytkownik
porusza si¢ po pochytych ptaszczyznach
dachowych. Punkt kotwiczenia 3 usytu-
owano na $rodku wspdlnej krawedzi na-
chylonych ptaszczyzn tak, ze umozliwia
osiagnigcie maksymalnego obszaru bez-
piecznego poruszania si¢ uzytkownika 2.
Obszar ten ma ksztalt kota i jest rozcia-
gnigty na obie stykajace si¢ pochyte po-
wierzchnie.

Skladniki systemu
uniemozliwiajacego
rozpoczecie spadania

Jako sktadniki systemu uniemozliwia-
jacego rozpoczegcie spadania moga by¢
zastosowane ponizej scharakteryzowane
rodzaje sprzgtu ochronnego.

Punkty kotwiczenia systeméw
uniemozliwiajacych
rozpoczecie spadania

Jako punkty kotwiczenia dla podzespo-
hutaczacego w systemach uniemozliwia-
jacych rozpoczecie spadania moga by¢
wykorzystywane r6zne elementy stano-
wisk pracy. Przyktadowo moga by¢ to sta-
lowe ksztattowniki, drewniane belki, ele-
menty konstrukcji betonowych itp. Pod-
czas wyboru punktow kotwiczenia nale-
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Rys. 2. Schematy stanowisk pracy na wysokosci
wyposazonych w systemy uniemozliwiajace roz-
poczgcie spadania: / — stanowisko pracy, 2 — ob-
szar dopuszczalnego poruszania si¢ pracownika, 3
— punkt kotwiczenia, 4 — podzespot faczacy, 5 —
uzytkownik wyposazony w uprzaz, 6 — podzespot
kotwiczacy (np. pozioma lina lub szyna kotwiczaca)

—

Rys. 3. Przykiad stosowania systemu uniemozli-
wiajacego rozpoczgcie spadania na pochytym da-
chu: 4 — widok stanowiska pracy, B — schemat sta-
nowiska pracy: / — stanowisko pracy (pochyty
dach), 2 — obszar dopuszczalnego przemieszcza-
nia si¢ pracownika, 3 — punkt kotwiczenia, 4 — pod-
zespot taczacy, 5 —uzytkownik z szelkami bezpie-
czenstwa




zy wzia¢ pod uwagg trzy najwazniejsze
czynniki:

—wytrzymato$¢ elementu kotwicza-
cego,

— ksztalt punktu gwarantujacy pewne
zamocowanie podzespotu taczacego,

— umiejscowienie na stanowisku pra-
cy, ktore gwarantuje osiagnigcie wyma-
ganego obszaru przemieszczania si¢ pra-
cownika.

W razie braku na stanowisku pracy ele-
mentow, ktore moga by¢ wykorzystane
jako punkty kotwiczenia nalezy je zain-
stalowac. W chwili obecnej istnieje wie-
le rozwigzan uniwersalnych punktéw ko-
twiczenia mozliwych do zainstalowania
na stanowisku pracy na wysokosci. Kon-
strukcje te sa przedstawione w normie PN-
EN 795 [5]1 musza spetniaé jej wymaga-
nia. Na szczeg6lng uwagg, w przypadku
systemow uniemozliwiajacych rozpoczg-
cie spadania z wysokosci, zastuguja po-
ziome liny 1 szyny kotwiczace. Rozwia-
zanie takie zapewnia wigksza swobodg
poruszania si¢ pracownikow oraz 0sia-
gnigcie wymaganego ksztaltu obszaru
przemieszczania si¢ pracownikow na sta-
nowisku pracy. Poziome liny i szyny ko-
twiczace instalowane dla potrzeb syste-
mow uniemozliwiajacych rozpoczgcie
spadania musza rowniez spetnia¢ wyma-
gania normy PN-EN 795 [5].

Podzespot taczacy

Podzespot ten, taczac punkt kotwicze-
nia z uprzeza, w ktora ubrany jest czto-
wiek, decyduje o wielkosci obszaru po-
ruszania si¢ na stanowisku pracy. Powi-
nien on zapewnia¢ mozliwo$¢ ustawie-
nia wymaganej dlugosci i pozwalaé na jej
trwate utrzymanie. Jako podzespot tacza-
cy moga by¢ stosowane:

e linki bezpieczenstwa o regulowane;j
dtugosci, speiajace wymagania normy
PN-EN 354 [2] (dla potrzeb systemow
uniemozliwiajacych rozpoczecie spadania
dopuszcza sig stosowanie linek o dlugo-
sciach powyzej 2 m),

e urzadzenia samozaciskowe z gigtka
prowadnica wykonana z liny wtdkienni-
czej lub stalowej, spelniajace wymagania
normy PN-EN 353-2 [1] i majace r¢czna

blokad¢ mechanizmu samozaciskowego,
ktora uniemozliwia przesuwanie sig pro-
wadnicy.

Uprzaz bezpieczefistwa

Podstawowym rodzajem uprzezy, kto-
ry moze by¢ stosowany w sprzgcie unie-
mozliwiajacym rozpoczgcie spadania z
wysokosci sa szelki bezpieczefistwa spel-
niajace wymagania normy PN-EN 361
[4]. W zaleznosci od potrzeb konkretne-
go stanowiska pracy moga by¢ stosowa-
ne szelki wyposazone w zaczep grzbieto-
wy, piersiowy lub pas biodrowy z dwo-
ma symetrycznie rozmieszczonymi klam-
rami zaczepowymi.

Ze wzgledu na niewielki poziom ob-
ciazen dziatajacych na uzytkownika
sprzetu uniemozliwiajacego rozpoczecie
spadania z wysokosci, ktore wystepuja
podczas powstrzymywama przewracania
cztowieka, mozliwe jest rowniez wyko-
rzystanie pasow biodrowych spetniaja-
cych wymagania normy prPN-EN 358 [7]
oraz uprzgzy biodrowych spetniajacych
wymagania normy prPN-EN 813 [6].

Funkcja dodatkowa sprzetu
uniemozliwiajgcego
rozpoczecie spadania

Zasadniczym przeznaczeniem sprzgtu
uniemozliwiajacego rozpoczecie spadania
jestutrzymanie jego uzytkownika w stre-
fie, w ktorej nie wystepuje zagrozenie
upadkiem z wysokosci. I to jest funkcja
podstawowa tego sprzetu. Na niektorych
stanowiskach pracy sprzet ochronny musi
rowniez shuzy¢ do powstrzymywania spa-
dania, czyli spetia¢ funkcj¢ okreslona
jako funkcja dodatkowa. Przyktadowo
sytuacja taka moze wystapi¢ w razie ko-
niecznosci ochrony pracownika podczas
dochodzenia do miejsca pracy na wyso-
kosci oraz w trakcie wykonywania pracy
na stanowisku. Tak wigc, uzywany wow-
czas sprzet stuzy do powstrzymywania
spadania (podczas dochodzenia do stano-
wiska pracy) oraz uniemozliwienia roz-
poczecie spadania (podczas pracy na sta-
nowisku). Z tego powodu sprzet ochron-
ny musi wowczas spelnia¢ wczesniej

przedstawione wymagania oraz wyma-
gania dla sprze¢tu przeznaczonego do po-
wstrzymywania spadania z wysokosci.
Konsekwencja takiej sytuacji jest koniecz-
no$¢ zastosowania:

— skladnika pochtaniajacego energi¢
kinetyczng spadajacego cztowieka np.
amortyzatora wtokienniczego zgodnego
znorma PN-EN 355 [3] potaczonego sze-
regowo z podzespotem taczacym lub
urzadzenia samozaciskowego zgodnego
z wymaganiami normy PN-EN 353-
2:1996 [1],

— pelnych szelek bezpieczenstwa,
zgodnych z wymaganiami normy PN-EN
361 [4], ktore sa jedynym rodzajem uprzg-
7y przeznaczonym dla powstrzymywania
spadania z wysokosci. Jesli chodzi o szelki
bezpieczenstwa — zabrania si¢ wykorzy-
stywanie klamer zaczepowych pasa bio-
drowego do powstrzymywania spadania
z wysokosci.

Podsumowanie i wnioski

Przedstawiony w niniejszym artykule
sprzet uniemozliwiajacy rozpoczecie spa-
dania stanowi zupelnie inny jakosciowo
rodzaj sprz¢tu chroniacego pracownika na
stanowisku pracy. Nie dopuszczajac do
rozpoczgcia spadania zapobiega si¢ nara-
zaniu cztowieka na dziatanie niebezpiecz-
nych obciazen. Uniemozliwiajac rozpo-
czecie spadania powoduje, ze najbardziej
niekorzystne obciazenia (przy powstrzy-
mywaniu przewracama) sa kilkakrotnie
mniejsze, niz przy powstrzymywaniu
spadania z wysokosci. Tak wigc, sita po-
wstrzymywania przewracania z reguty nie
przekracza wartosci 3 kN.

Dodatkowym argumentem przema-
wiajacym za stosowaniem systemow
uniemozliwiajacych rozpoczecie spadania
z wysokosci jest prostota ich konstrukcji
oraz tatwo$¢ uzytkowania. Uzytkownik
takiego sprzetu zyskuje pewnos¢ w poru-
szaniu si¢ po stanowisku pracy, gdyz nie
jest zagrozony spadnigciem z wysokosci.
Ponadto dla potrzeb konfigurowania sys-
temow uniemozliwiajacych rozpoczecie
spadania mozliwe jest wykorzystywanie
sprzetu stuzacego do powstrzymywania
spadania, majacego aktualny certyfikat na
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znak bezpieczenstwa,,B”, pod warunkiem
ze spetnia on dodatkowe, wcze$niej
przedstawione, wymagania.

Dobierajac sktadniki systemu unie-
mozliwiajacego rozpoczecie spadania z
wysokosci uzytkownik musi rowniez bra¢
pod uwagge specyficzne czynniki wyste-
pujace na danym stanowisku pracy. Przy-
ktadowo podczas prowadzenia prac spa-
walniczych zwigzanych z wystgpowa-
niem odpryskow stopionego metalu na-
lezy stosowac sprzet odporny na dziata-
nie tego czynnika np. urzadzenie samo-
zaciskowe z gictka prowadnica wykona-
na z liny stalowej i szelki bezpieczenstwa
zatozone pod odpowiednia odzieza
ochronna.

Podsumowujac nalezy rowniez pod-
kresli¢, ze przedstawione systemy nie sa
rozwiazaniem dla wszystkich stanowisk
pracy na wysokosci. Systemow tych nie
wolno stosowac¢ tam gdzie, ze wzgledu
na ksztalt 1 wymiary stanowiska pracy,
praktycznie nie istnieje strefa nie zagro-
zona upadkiem z wysokosci np. podczas
pracy na krawedzi dachu.

NORMY

[1] PN-EN 353-2:1996 Indywidualny
sprzet chroniqcy przed upadkiem z wyso-
kosci. Urzqdzenia samozaciskowe z gietkq
prowadnicq

[2] PN-EN 354:1997 Indywidualny sprzet
chroniqcy przed upadkiem z wysokosci.
Linki bezpieczenstwa

[3] PN-EN 355:1997 Indywidualny sprzet
chroniqcy przed upadkiem z wysokosci.
Amortyzatory

[4] PN-EN 361:1997 Indywidualny sprzet
chroniqcy przed upadkiem z wysokosci.
Szelki bezpieczenstwa

[S]PN-EN 795:1999 Ochrona przed upad-
kiem z wysokosci. Urzqdzenia kotwiczqce.
Wymagania i badania

[6] prPN-EN 813 Indywidualny sprzet za-
pobiegajacy upadkom z wysokosci. Uprzqz
biodrowa

[7] prPN-EN 358 Indywidualny sprzet
ochronny ustalajqcy pozycje podczas pra-
¢y i zapobiegajacy upadkom z wysokosci.
Pasy ustalajqce pozycje podczas pracy i
ograniczajqce przemieszczanie oraz linki
ustalajqce pozycje podczas pracy

Pogarsza si¢ bezpieczenstwo pracy

w budownictwie

edlug danych GUS najbar-

dziej narazeni na wypadki

przy pracy sa pracownicy
gornictwa 1 kopalnictwa, przetworstwa
przemystowego, budownictwa, rolnic-
twa, tfowiectwa i myslistwa, ochrony
zdrowia i opieki socjalnej. Budownictwo
lokuje si¢ na trzecim miejscu w tym mato
chwalebnym rankingu, a wiele wskazu-
je na to, ze moze jeszcze poprawi¢ (lub
raczej pogorszyc?) swoja pozycje.

W Polsce wg statystyki GUS od 1999
roku odnotowuje si¢ spadek liczby wy-
padkow przy pracy. Mimo to nadal od-
notowuje si¢ kazdego roku znaczna ich
liczbe. Z danych GUS wynika, ze co roku
wypadkom ulega ok. 100 tys. pracowni-
kow, w tym 600 do 700 ze skutkiem
$miertelnym, a ok. 2 tys. ze skutkiem
cigzkim. W latach 1991-2000 wskaznik
czestosci wypadkow oscylowal w gra-
nicach 8,3-10,33, wykazujac w ostatnich
trzech latach tendencje spadkowa. W
roku 2000 wskaznik wypadkowosci
osiagnal najnizsza w catej dekadzie war-
tos¢ — 8,3 (tab.).

Powyzsze dane przytaczam nie bez
przyczyny. Oto bowiem w trzech pierw-
szych wymienionych na poczatku gale-
ziach gospodarki, czyli w gornictwie i
kopalnictwie, przetworstwie przemysto-
wym i budownictwie, nie tylko nie od-
notowano tendencji spadkowych, ale
wrecz przeciwnie — wskaznik czgstosci
wypadkow byt tam wyzszy niz ogotem
w gospodarce i wynosit dla gornictwa 1
kopalnictwa 17,8, w przetworstwie prze-
mystowym 13,62, w budownictwie
12,80. Natomiast wskaznik wypadkow
$miertelnych byt w budownictwie naj-
wyzszy. Najwyzszy takze wsrod wszyst-
kich gatezi gospodarki odnotowano w
budownictwie wskaznik wypadkow
ciezkich (0,25), wyzszy niz w rolnictwie,
przetworstwie przemystowym i gornic-
twie, ktore nieodmiennie przez lata sy-
tuowaly si¢ na czele tabeli.

Jakie sa przyczyny tak drastycznego
obnizenia parametrow bezpieczenstwa w

budownictwie? Czgsciowe]j odpowiedzi
na to pytanie dostarczaja protokoty kon-
troli przeprowadzonych przez inspekto-
row PIP. W 2000 r. PIP skontrolowata
5205 zaktadow pracy prowadzacych
dziatalno$¢ budowlanag i zatrudniajacych
198,3 tys. 0s0b na 6428 placach budow.
Wirdd kontrolowanych firm 96,5% na-
lezato do sektora prywatnego. Byly to
przede wszystkim zaktady mate, zatrud-
niajace do 20 0sob.

Wsrod nieprawidtowosci ujawnio-
nych w trakcie kontroli na czoto wysu-
waja si¢: niewtasciwa eksploatacja i kon-
serwacja instalacji oraz urzadzen elek-
trycznych, wykonywanie prac na wyso-
kosci bez zabezpieczen, brak lub niesto-
sowanie przez pracownikow srodkow
ochrony indywidualnej, brak wlasciwych
pomieszczen higieniczno-sanitarnych,
niewlasciwe skladowanie materiatow
budowlanych i odpadow, a takze brak
wyznaczonych stanowisk sktadowania,
zatrudnianie pracownikdw nie przeszko-
lonych w dziedzinie bhp, prowadzenie
robot ziemnych w sposob niebezpiecz-
ny oraz prac w wykopach bez wymaga-
nych zabezpieczen, niewygrodzenie i
nieoznakowanie miejsc niebezpiecz-
nych, zatrudnianie pracownikoéw bez
poddania ich wymaganym badaniom le-
karskim, eksploatacja sprzgtu mecha-
nicznego bez zabezpieczen elementow
obrotowych, stosowanie uszkodzonego
sprzetu mechanicznego, eksploatacja
urzadzen dzwigowych nie dopuszczo-
nych do pracy przez IDT, prowadzenie
robot budowlanych bez projektu organi-
zacji robot badz niezgodnie z projektem,
brak lub nieprawidtowo wykonane dasz-
ki ochronne w miejscach gdzie istnieje
mozliwos¢ spadania z gory przedmiotow
imaterialow niebezpiecznych, brak wta-
sciwego zabezpieczenia placu budowy
przed dostepem o0sob postronnych.

Wyniki kontroli wskazuja nie tylko na
znaczna skalg naruszen przepisow bhp
przy robotach budowlanych, ale takze na
zastanawiajaca stabilnos¢ wystepujacych




